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QR Code APP (APP—473) Need the apple version 9.0 and above, the android version 5.0 and above.

QR-Code-App Erfordert iOS Version 9.0 oder hoher, Android Version 5.0 oder hoher.

% Application Code QR Nécessite la version 9.0 ou supérieure pour Apple, et la version 5.0 ou supérieure pour Android.
App Codice QR Richiede la versione 9.0 o superiore per Apple, e la versione 5.0 o superiore per Android.
Aplicacion de Cédigo QR Requiere version 9.0 o superior para Apple, y version 5.0 o superior para Android.
QRO—R7FV Appleld/N\—2329.0L4 £ Androidid/N\—23>5.0L EBHETT,

*This APP supports most of the mainstream Android models on the market, but due to the large number of Android models, different models of
systems and hardware reasons, there may be some models do not supported,specific according to the actual test!

*Diese App unterstiitzt die meisten gangigen Android-Modelle auf dem Markt. Aufgrund der grof3en Anzahl von Android-Modellen und unter-
schiedlicher System- und Hardwarebedingungen kann es jedoch sein, dass einige Modelle nicht unterstiitzt werden. Die Kompatibilitat hangt
vom tatsachlichen Test ab!

*Cette application prend en charge la plupart des modéles Android populaires sur le marché, mais en raison du grand nombre de modeles
Android, de différents systemes de modeles et de raisons matérielles, certains modéles peuvent ne pas étre pris en charge, selon le test réel !

*Questa app supporta la maggior parte dei modelli Android mainstream sul mercato, ma a causa del grande numero di modelli Android,
diversi modelli di sistemi e motivi hardware, potrebbero esserci alcuni modelli che non sono supportati, specifici secondo il test effettivo!

*Esta aplicacion es compatible con la mayoria de los modelos Android principales en el mercado, pero debido al gran nimero de modelos de
Android, diferentes modelos de sistemas y razones de hardware, puede haber algunos modelos que no son compatibles, especificos segun la
prueba real!

*TOTF7FVIEHHZICH TV S ERDANdroidETILDIFLAEZTR—FLTULETH AndroidEFILOED IR ICZL S RATLRN—FIT T DEWIE
D HR—,INBVWETILHDEFETBAREMDBDE T, REDTAMIEDFT!
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Product Information After-sales Service Brick Replacement Service
Produktinformation Kundendienst nach dem Kauf Ziegelstein-Ersatzdienst
Information sur le produit Service apres-vente Service de remplacement de briques
Informazioni sul prodotto Servizio post-vendita Servizio di sostituzione dei mattoncini
s ey e Informacion del producto Servicio postventa Servicio de reemplazo de ladrillos
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BRI A, REFHFAEE6.OBIRATERFRAAE.

Please scan this QR code to obtain and carefully review the operation manual for the 6.0 module.
Bitte scannen Sie diesen QR-Code, um die Bedienungsanleitung fir das Modul 6.0 zu erhalten
und sorgféltig zu tberpriifen.

Veuillez scanner ce code QR pour obtenir et examiner attentivement le manuel d’ utilisation du
module 6.0.

Si prega di scansionare questo codice QR per ottenere e esaminare attentamente il manuale
operativo del modulo 6.0.

Por favor, escanee este codigo QR para obtener y revisar cuidadosamente el manual de

operacién del modulo 6.0.
COQRI—FERF+ Y LTy 6.0ETa—ILOBER=a 7L EANF L EERCHERL TS0

HEENRA AR FHIRERRES

Test all electronic components for functionality before assembly.

Testen Sie alle elektronischen Komponenten auf Funktionalitat vor der Montage.

Testez toutes les composantes électroniques pour leur fonctionnalité avant I'assemblage.

Testare tutti i componenti elettronici per la funzionalita prima dell'assemblaggio.

Prueba todos los componentes electronicos para verificar su funcionalidad antes del ensamblaje.
BAHITHICI N TOEFEPROBBEET A bL TS0,




Main control module | 6.0 1R

Motor connection terminal B~ Motor connection terminal D
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@ HfiEkin: AEESHEB. IR, REFX. 7. WS, FERIRE.

Q@ HiFETT: EIERTHEREMNREIASXE 5B,

@ HIFEFX: FIFXAMER; HHHMRIR,

@ FHBFL: micro-b USBiEM&EEFME (USBEERNLBEASIEISV, BRAFIEIIA) .
® TSR : FBELITRN, RREILIES, FTRE2.5—30\6.

@ Motor Connection Terminals: Can connect to various motors, receivers, reversing switches, lights,
atomizers, sound modules, etc.

@ Power Indicator: Distinguish battery modes by the color and flashing status of the indicator light.

® Power Switch: Turn on or off the lithium battery; switch modules.

@ Charging Port: Connect the charging cable via a micro-b USB interface (the output voltage of the USB transformer should not exceed 5V, and
the current should not exceed 1A).
® Charging Indicator: The red light flashes when charging and remains solid when fully charged; charging time is 2.5 to 3 hours.

® Motoranschlussterminals: Anschlussmoglichkeiten fiir verschiedene Motoren, Empfanger, Wendeschalter, Lampen, Vernebler, Soundmodule usw.
@ Leistungsanzeige: Unterscheidung der Batteriemodi anhand der Farbe und des Blinkzustands der Anzeigeleuchte.
® Stromschalter: Lithiumbatterie ein- oder ausschalten; Module wechseln.

@ Ladeanschluss: Verbinden des Ladekabels iiber einen Micro-B-USB-Anschluss (die Ausgangsspannung des USB-Transformators darf 5V nicht
tiberschreiten, der Strom darf 1A nicht iiberschreiten).
® Ladeanzeige: Die rote Leuchte blinkt beim Laden und leuchtet durchgehend bei voller Ladung; Ladezeit betrdgt 2,5 bis 3 Stunden.




@ Bornes de connexion moteur : Peut se connecter a divers moteurs, récepteurs, commutateurs de renversement, lumiéres,
atomiseurs, modules sonores, etc.

@ Indicateur de puissance : Distinguer les modes de batterie par la couleur et I'état de clignotement de l'indicateur lumineux.

® Interrupteur d'alimentation : Activer ou désactiver la batterie au lithium ; changer les modules.

@ Port de charge : Connectez le cable de charge via une interface micro-b USB (la tension de sortie du transformateur USB
ne doit pas dépasser 5V, et le courant ne doit pas dépasser 1A).

® Indicateur de charge : La lumiére rouge clignote lors de la charge et reste allumée lorsque la charge est compléte ;
temps de charge de 2,5 a 3 heures.

@ Terminali di collegamento motore: Puo connettersi a vari motori, ricevitori, interruttori di inversione, luci, atomizzatori,
moduli sonori, ecc.
@ Indicatore di alimentazione: Distingui le modalita della batteria attraverso il colore e lo stato lampeggiante dell'indicatore luminoso.

@ Interruttore di alimentazione: Accendi o spegni la batteria al litio; cambia moduli.

@ Porta di ricarica: Collegare il cavo di ricarica tramite un'interfaccia micro-b USB (la tensione di uscita del trasformatore USB non
deve superare i 5V e la corrente non deve superare 1A).
® Indicatore di carica: La luce rossa lampeggia durante la carica e rimane accesa quando é completamente carica; tempo di carica

da 2,5 a 3 ore.

@ Terminales de conexion del motor: Puede conectar varios motores, receptores, interruptores de inversion, luces, atomizadores,
modulos de sonido, etc.
@ Indicador de energia: Distinguir los modos de bateria por el color y el estado de parpadeo del indicador.

® Interruptor de energia: Encender o apagar la bateria de litio; cambiar modulos.

@ Puerto de carga: Conectar el cable de carga a través de una interfaz micro-b USB (el voltaje de salida del transformador USB no
debe exceder 5V, y la corriente no debe exceder 1A).

® Indicador de carga: La luz roja parpadea al cargar y permanece encendida cuando esta completamente cargada;
tiempo de carga de 2,5 a 3 horas.

O® E—42 —EGiRF: BR4BGT—4—, ZEH. BERAMvF, 54 b BUR. YUY RED 2 -G EICEGHTEE.

QBRAVSr—3—: A5 —4—F1 bhOBLRRIRETN Y TY—FE— REEX5L,

@ BEARIYTF: UFVALANY TV —2FUFERATIZTS; EV21—-LENYERS.

@ FEB/AR—b: micro-b USBA >4 —7 x —REN L TRET7— TN &6 (USBEEROLNEBEEBSVERBATIEES T,
BREFTAZEBATRESELW) ,

ORBAO7—42—: RBRERFNIA MEZRL. RRBICRBESh B EHFVTA MRRKTTS; FTEIFHE(&2.5 - 305,




Remote Control | iE3E
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@ Ft: 117, LEEE,
@ WEETY: EYBEGIERTNASRKS SERIEEEE,
Q) FHISTN: RERINES, THIITER; 7E8AE1.5—200,

@ ZiEFIIEh: ABERE. RiS.
TR B BEERIE. R,

® HEFIBE: CEEBILE, R,
GiEfF-25): DIBERIE. RE.

® BEREFE: HTZBEEIEEEAH.

@ EMETFRE: BEEENE. &,

AU LETRE: FEEEIE. k.

© 7H@7,: micro-b USBIECIEE7EHE (USBEERBHBERESETSV, BRRESELIA)

@ Switch: Turn the remote control on or off.
@ Power Indicator: Distinguish if the lithium battery is successfully connected through the state of the blue indicator light.
@ Charging Indicator: The red light stays on while charging, and turns off when fully charged; charging time is 1.5 to 2 hours.

@ Left Joystick { Movement: Forward and reverse rotation of the A channel motor.
Left Joystick —~ Movement: Forward and reverse rotation of the B channel motor.

@ Right Joystick { Movement: Forward and reverse rotation of the C channel motor.
Right Joystick — Movement: Forward and reverse rotation of the D channel motor.

® Channel Reversing Switch: Changes the rotation direction of the channel motor.
(@ Left Side Up/Down Dual Button: Forward and reverse rotation of the E channel motor.
Right Side Up/Down Dual Button: Forward and reverse rotation of the F channel motor.

© Charging Port: Connect the charging cable via a micro-b USB interface (the output voltage of the USB transformer
should not exceed 5V, and the current should not exceed 1A).

@ Schalter: Fernbedienung ein- oder ausschalten.
@ stromindikator: Verbindung der Lithiumbatterie anhand des Zustands der blauen Anzeigeleuchte erkennen.
(@ Ladeanzeige: Rotes Licht bleibt beim Laden an, erlischt bei vollstandiger Ladung; Ladezeit betrégt 1,5 bis 2 Stunden.

@ Linker Joystick { Bewegung: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des A-Kanal-Motors.
Linker Joystick — Bewegung: Vorwarts- und Riickwéartsdrehung des B-Kanal-Motors.

Rechter Joystick | Bewegung: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des C-Kanal-Motors.
Rechter Joystick —~ Bewegung: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des D-Kanal-Motors.

(® Kanalumkehrschalter: Andert die Drehrichtung des Kanalmotors.
(@ Linke Seite Auf/Ab Doppeltaste: Vorwarts- und Riickwértsdrehung des E-Kanal-Motors.
Rechte Seite Auf/Ab Doppeltaste: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des F-Kanal-Motors.

@ Ladeanschluss: Verbinden des Ladekabels iiber einen Micro-B-USB-Anschluss (die Ausgangsspannung des
USB-Transformators darf 5V nicht iiberschreiten und der Strom darf 1A nicht tiberschreiten).




@ Interrupteur : Allumer ou éteindre la télécommande.
@ Indicateur de puissance : Déterminer si la batterie au lithium est connectée avec succés grace a I'état de I'indicateur lumineux bleu.
® Indicateur de charge : La lumiére rouge reste allumée pendant la charge et s'éteint lorsque la charge est compléte ; temps de charge de 1,5 a 2 heures.
@ Joystick gauche { Mouvement : Rotation avant et arriére du moteur du canal A.
Joystick gauche — Mouvement : Rotation avant et arriere du moteur du canal B.
(® Joystick droit { Mouvement : Rotation avant et arriére du moteur du canal C.
Joystick droit —~ Mouvement : Rotation avant et arriére du moteur du canal D.
® Interrupteur de renversement de canal : Change la direction de rotation du moteur du canal.
@ Double bouton haut/bas c6té gauche : Rotation avant et arriére du moteur du canal E.
Double bouton haut/bas c6té droit : Rotation avant et arriére du moteur du canal F.
® Port de charge : Connecter le cable de charge via une interface micro-b USB (la tension de sortie du transformateur USB ne doit pas dépasser 5V et le
courant ne doit pas dépasser 1A).

@ Interruttore: Accendere o spegnere il telecomando.
@ Indicatore di alimentazione: Distinguere se la batteria al litio & connessa correttamente attraverso lo stato dell'indicatore luminoso blu.
® Indicatore di carica: La luce rossa rimane accesa durante la carica e si spegne quando la carica & completa; tempo di ricarica da 1,5 a 2 ore.
@ Joystick sinistro { Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale A.
Joystick sinistro < Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale B.
(® Joystick destro  Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale C.
Joystick destro — Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale D.
® Interruttore di inversione del canale: Cambia la direzione di rotazione del motore del canale.
@ Doppio pulsante alto/basso sul lato sinistro: Rotazione avanti e indietro del motore del canale E.
Doppio pulsante alto/basso sul lato destro: Rotazione avanti e indietro del motore del canale F.
® Porta di carica: Collegare il cavo di carica tramite un'interfaccia micro-b USB (la tensione di uscita del trasformatore USB non deve superare i 5V e la
corrente non deve superare 1A).

@ Interruptor: Encender o apagar el control remoto.
@ Indicador de energia: Determinar si la bateria de litio esta conectada exitosamente mediante el estado de la luz indicadora azul.
® Indicador de carga: La luz roja permanece encendida durante la carga y se apaga cuando esta completamente cargada; tiempo de carga de 1.5 a 2 horas.
@ Joystick izquierdo § Movimiento: Rotacién hacia adelante y hacia atras del motor del canal A.
Joystick izquierdo — Movimiento: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal B.
(® Joystick derecho { Movimiento: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal C.
Joystick derecho — Movimiento: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal D.
® Interruptor de reversa del canal: Cambia la direccion de rotacion del motor del canal.
@ Botén doble arriba/abajo lado izquierdo: Rotacién hacia adelante y hacia atras del motor del canal E.
Boton doble arriba/abajo lado derecho: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal F.
® Puerto de carga: Conectar el cable de carga mediante una interfaz micro-b USB (la tension de salida del transformador USB no debe exceder 5V, y la
corriente no debe exceder 1A).

@ Ry F: VEQAVEFVFERTTIZT S,
Q BRAVCH—4—: BBOIVLHr—42—54 NOIRETY FU ABMAESEICEGEATLIHLERBILET,
Q@ REAPH—42—: REBMFIFENDTA PRSI LEGT. BERTHICEEILET. REFBIE1.5-2HTY.
@ E£Y 34 AT 414 v I1BWE: AF v RVE—L —DOIFER L ¥z,
ESaAART414 v -8E: BFv Y RIE—L—DIFEx L i¥iEE,
® BY 3M AT 4 v I IEME: CFv YR E—2 — DL Y,
BYaMART41 v -EE: DF ¥ RINE—Z—DIEKL i¥EE,
® FrYrVEERAL vTF: BEFr Y RIOTE—4—OEEFRAEEET 3.
@ EROLEFETLREY: EF v RIIVE—42 —DIFE & s,
BEOLEFHT LKLY : FFv > 2VE—4 —OIEE L ¥z,
© #ZB/A—F: micro-b USBA ¥ 4 —7 1 —RENLTRBr — 7V EEGEL T (USBEEROHABERSVERBATRES T, BRIIAZBATREYERA) .




FIE=zR IR T FHEIREIR, [EEEXIREL.

Turn on the remote control power, turn on the module power, and ensure successful pairing.
Schalten Sie die Stromversorgung der Fernbedienung ein, schalten Sie die Stromversorgung

des Moduls ein und stellen Sie eine erfolgreiche Kopplung sicher.

Allumez I’ alimentation de la télécommande, allumez I’ alimentation du module et assurez-vous
que I’ appairage est réussi.

Accendi I’ alimentazione del telecomando, accendi I’ alimentazione del modulo e assicurati

che I’ accoppiamento sia avvenuto con successo.

Encienda la alimentacion del control remoto, encienda la alimentacion del médulo y asegtrese
de que el emparejamiento sea exitoso.

VEIVOEFEAN. EV2a—-LOERENN, RTUVTHENLTNIC EEHBLTIESL,

BV —/NARHL, EERIRARD, EIERAIER R LB, BilsFLRAEEE.

Take out an A motor and connect it to the module A interface, move the left joystick upwards, and the motor power hole rotates to the left.
Nehmen Sie einen A-Motor heraus und verbinden Sie ihn mit dem A-Anschluss des Moduls, bewegen Sie den linken Joystick nach oben, und
das Motorleistungsloch dreht sich nach links.

Sortez un moteur A et connectez-le a I’ interface A du module, déplacez le joystick gauche vers le haut et le trou de puissance du moteur
tourne vers la gauche.

Estrai un motore A e collegalo all’ interfaccia A del modulo, muovi il joystick sinistro verso I’ alto e il foro di potenza del motore ruota
verso sinistra.

Saque un motor A y conéctelo a la interfaz A del médulo, mueva el joystick izquierdo hacia arriba y el orificio de potencia del motor

girara hacia la izquierda.

AE—2—ZMYHLTEV 12— VDA V2 —T 2 —RIHEHEL, EOV a A AT+ v/ 2 LICEINL TE—2—0OFHAEEICEEEEEET.




EiERTERRTER, BilaihlRaEs.

The left joystick of the remote control moves downwards, and the motor power hole rotates to the right.

Bewegen Sie den linken Joystick der Fernbedienung nach unten, und das Motorleistungsloch dreht sich nach rechts.

Déplacez le joystick gauche de la téléecommande vers le bas, et le trou de puissance du moteur tourne vers la droite.

Muovi il joystick sinistro del telecomando verso il basso e il foro di potenza del motore ruota verso destra.

Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia abajo y el orificio de potencia del motor girara hacia la derecha.

VEQVOEDY aA AT« vV ETICENL, E—2—0ENAEAICEEESEET.

gEhEEREAR, EiERE LT, BN RaEE.

Turn the channel directional switch, move the remote control upwards, and the motor power hole rotates to the right.

Drehen Sie den Kanalrichtungsschalter, bewegen Sie die Fernbedienung nach oben, und das Motorleistungsloch dreht sich nach rechts.
Tournez I’ interrupteur directionnel du canal, déplacez la télécommande vers le haut, et le trou de puissance du moteur tourne vers la droite.
Gira l'interruttore direzionale del canale, muovi il telecomando verso I'alto e il foro di potenza del motore ruota verso destra.

Gire el interruptor direccional del canal, mueva el control remoto hacia arriba y el orificio de potencia del motor girara hacia la derecha.

Fro3BRARA v FEIPYFEA. VEQVZ2LICEHMIL, E—2—-0FHHALRBICEELEFT.




EERIERTEE, BNIHFREEE.

The left joystick of the remote control moves downwards, and the motor power hole rotates to the left.

Der linke Joystick der Fernbedienung bewegt sich nach unten, und das Motorleistungsloch dreht sich nach links.

Le joystick gauche de la télecommande se déplace vers le bas, et le trou de puissance du moteur tourne vers la gauche.
Il joystick sinistro del telecomando si muove verso il basso, e il foro di potenza del motore ruota verso sinistra.

El joystick izquierdo del control remoto se mueve hacia abajo, y el orificio de potencia del motor gira hacia la izquierda.

VEAVDEY a M AT 1 vV BTIZEBE. E—2—0BNALEICEELEY.
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Please test all motors according to the above method. After the test is completed, please remove the motors for easy assembly in the future.

When testing, please test the corresponding channel of the motor. An A motor corresponds to channel A, a B motor corresponds to channel B,

and so on.

Bitte testen Sie alle Motoren nach der oben genannten Methode. Nach Abschluss des Tests entfernen Sie bitte die Motoren, um die zukiinftige

Montage zu erleichtern. Beim Testen testen Sie bitte den entsprechenden Kanal des Motors. Ein A-Motor entspricht Kanal A, ein B-Motor

entspricht Kanal B usw.

Veuillez tester tous les moteurs selon la méthode ci-dessus. Apreés le test, veuillez retirer les moteurs pour faciliter I'assemblage ultérieur.

Lors des tests, veuillez tester le canal correspondant du moteur. Un moteur A correspond au canal A, un moteur B correspond au canal B, etc.

Si prega di testare tutti i motori secondo il metodo sopra descritto. Dopo il test, rimuovere i motori per facilitare il futuro assemblaggio.

Durante il test, testare il canale corrispondente del motore. Un motore A corrisponde al canale A, un motore B corrisponde al canale B, ecc.

Por favor, pruebe todos los motores segun el método anterior. Después de completar la prueba, retire los motores para facilitar el ensamblaje

futuro. Al probar, pruebe el canal correspondiente del motor. Un motor A corresponde al canal A, un motor B corresponde al canal B, etc.
BOFETIRTDE—R2—ETAMLTLEZL, TAMETLEL, BROBAUTESRICTEILHICE—F—EMYIHILTLEEL, TAMEF

2iF. E—4—0OWHTE3F vV R LETAMLTLESL, A =4 —([FAF ¥ VR LIS, BE—4L—[FBF v R LICHBLET.
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PRI IRASR, S, ERFFRIER TE URTER AT, fiame=mzl

Before assembly, ensure to test and confirm that the air pump, air rods, and control switches are working properly. After testing,
disassemble the parts needed for assembly.

Vor der Montage stellen Sie sicher, dass die Luftpumpe, die Luftstangen und die Steuerschalter ordnungsgemaB funktionieren.
Nach dem Test zerlegen Sie die fiir die Montage benétigten Teile.

Avant I'assemblage, assurez-vous de tester et de confirmer que la pompe a air, les tiges d'air et les interrupteurs de contréle
fonctionnent correctement. Apres les tests, demontez les pieces nécessaires a |'assemblage.

Prima dell'assemblaggio, assicurati di testare e confermare che la pompa d'aria, le aste d'aria e gli interruttori di controllo
funzionino correttamente. Dopo i test, smonta i pezzi necessari per |'assemblaggio.

Antes del ensamblaje, asegurese de probar y confirmar que la bomba de aire, las varillas de aire y los interruptores de control
funcionan correctamente. Después de la prueba, desmonte las partes necesarias para el ensamblaje.

MBHMTHIIC, ITT7ARYT. IT7Ay R, Y bO—LAA vy FAEEICENFT S LE2MABL T LS\, TAME, AHIZTIS
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Insert the motor wire into the module, turn on the module and the remote control, move

the left joystick left and right (B channel) to test the inflation function. If it is not functioning
properly, check whether the previous steps were assembled correctly. After testing, disconnect
the wire and turn off the module and remote control.

Stecken Sie den Motordraht in das Modul, schalten Sie das Modul und die Fernbedienung

ein, bewegen Sie den linken Joystick nach links und rechts (B-Kanal), um die Aufblasfunktion zu || =

testen. Wenn es nicht richtig funktioniert, Gberprifen Sie, ob die vorherigen Schritte richtig
montiertwurden. Nach dem Test ziehen Sie den Draht ab und schalten das Modul und die
Fernbedienung aus.

Insérez le fil du moteur dans le module, allumez le module et la télécommande, déplacez le
joystick gauche de gauche a droite (canal B) pour tester la fonction de gonflage. Si cela ne
fonctionne pas correctement, vérifiez si les étapes précédentes ont été correctement
assemblées. Apres le test, déconnectez le fil et éteignez le module et la télécommande.
Inserisci il filo del motore nel modulo, accendi il modulo e il telecomando, muovi il joystick
sinistro a sinistra e a destra (canale B) per testare la funzione di gonfiaggio. Se non funziona
correttamente, verifica se i passaggi precedenti sono stati assemblati correttamente. Dopo il
test, scollega il filo e spegni il modulo e il telecomando.

Inserte el cable del motor en el médulo, encienda el médulo y el control remoto, mueva el
joystick izquierdo hacia la izquierda y la derecha (canal B) para probar la funcién de inflado. Si
no funciona correctamente, verifique si los pasos anteriores fueron ensamblados correctamente.
Después de la prueba, desconecte el cable y apague el médulo y el control remoto.
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Insert the motor wire into the module, turn on the module and the remote
control, move the right joystick left and right (D channel) to test the steering
function. If it is not working properly, check if the previous steps were assembled
correctly. After testing, disconnect the wire and turn off the module and remote
control.
SchlieBen Sie das Motorkabel an das Modul an, schalten Sie das Modul
und die Fernbedienung ein, bewegen Sie den rechten Joystick nach links und
rechts (D-Kanal), um die Lenkfunktion zu testen. Wenn es nicht richtig funktioniert,
Uberpriifen Sie, ob die vorherigen Schritte korrekt montiert wurden. Nach dem
Test ziehen Sie das Kabel ab und schalten das Modul und die Fernbedienung aus.
Insérez le fil du moteur dans le module, allumez le module et la
télécommande, déplacez le joystick droit vers la gauche et la droite (canal D) pour
tester la fonction de direction. Si cela ne fonctionne pas correctement, vérifiez si
les étapes précédentes ont été correctement assemblées. Apres le test,
déconnectez le fil et éteignez le module et la télécommande.
Inserire il filo del motore nel modulo, accendere il modulo e il telecomando,
muovere il joystick destro a sinistra e a destra (canale D) per testare la funzione di
sterzo. Se non funziona correttamente, controllare se i passaggi precedenti sono
stati assemblati correttamente. Dopo il test, scollegare il filo e spegnere il modulo
e il telecomando.
Inserte el cable del motor en el médulo, encienda el médulo y el control
remoto, mueva el joystick derecho hacia la izquierda y derecha (canal D) para
probar la funcion de direccion. Si no funciona correctamente, verifique si los pasos
anteriores fueron ensamblados correctamente. Después de la prueba, desconecte
el cable y apague el médulo y el control remoto.
E—R—UAV—&EV1-)VIEGL, EVa—)LEYEAVEFVICL
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Remove and install the A motor extension cable, insert the other end into the module, turn on the module and the remote control
connection, move the left joystick up and down (A channel) to test if the drive function is working properly. If it is not, check if the
previous steps were assembled correctly. After testing, remove the A extension cable, set it aside, and turn off the module and remote
control.Entnehmen und installieren Sie das Verlangerungskabel des A-Motors, stecken Sie das andere Ende in das Modul, schalten Sie das
Modul und die Fernbedienung ein, bewegen Sie den linken Joystick auf und ab (A-Kanal), um zu testen, ob die Antriebsfunktion
ordnungsgemaR funktioniert. Wenn dies nicht der Fall ist, iberpriifen Sie, ob die vorherigen Schritte korrekt montiert wurden. Nach dem
Test entfernen Sie das A-Verlangerungskabel, legen es beiseite und schalten das Modul und die Fernbedienung aus.

Retirez et installez le cable d'extension du moteur A, insérez I'autre extrémité dans le module, allumez le module et la connexion de la
télécommande, déplacez le joystick gauche vers le haut et vers le bas (canal A) pour tester si la fonction de transmission fonctionne
correctement. Si ce n'est pas le cas, vérifiez si les étapes précédentes ont été correctement assemblées. Apres le test, retirez le cable
d'extension A, mettez-le de coté et éteignez le module et la télécommande.

Rimuovere e installare il cavo di prolunga del motore A, inserire I'altro capo nel modulo, accendere il modulo e la connessione del
telecomando, muovere il joystick sinistro su e giu (canale A) per testare se la funzione di trasmissione funziona correttamente. Se non e
cosi, controllare se i passaggi precedenti sono stati assemblati correttamente. Dopo il test, imuovere il cavo di prolunga A, metterlo da
parte e spegnere il modulo e il telecomando.

Retire e instale el cable de extension del motor A, inserte el otro extremo en el modulo, encienda el médulo y la conexion del control
remoto, mueva el joystick izquierdo hacia arriba y hacia abajo (canal A) para probar si la funcion de transmision funciona correctamente.
Si no es asi, verifique si los pasos anteriores fueron ensamblados correctamente. Después de la prueba, retire el cable de extension A,
poéngalo a un lado y apague el médulo y el control remoto.
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English: Remove and install the C, E, F motor extension cables, insert the other end of the extension
cables into the module, turn on the module and the remote control connection, move the right
joystick up and down (C channel), press the front buttons on the remote control (E, F channels), and
test if the crane rotation, hook extension, and support leg extension functions are working properly.
If not, check if the previous steps were assembled correctly. After testing, remove all extension
cables, set them aside, and turn off the module and remote control.
German: Nehmen Sie die Verlangerungskabel der Motoren C, E und F heraus und installieren Sie sie,
stecken Sie das andere Ende der Verlangerungskabel in das Modul, schalten Sie das Modul und die
Fernbedienung ein, bewegen Sie den rechten Joystick auf und ab (C-Kanal), driicken Sie die
vorderen Tasten auf der Fernbedienung (E-, F-Kanale), und testen Sie, ob die Funktionen der
Krandrehung, Hakenverlangerung und Stiitzbeinverlangerung ordnungsgemaB funktionieren.
Wenn dies nicht der Fall ist, berpriifen Sie, ob die vorherigen Schritte richtig montiert wurden.
Nach dem Test entfernen Sie alle Verlangerungskabel, legen sie beiseite und schalten das Modul
und die Fernbedienung aus.French: Retirez et installez les cables d'extension des moteurs C, E, et F,
insérez I'autre extrémité des cables d'extension dans le module, allumez le module et la connexion
de la télécommande, déplacez le joystick droit vers le haut et vers le bas (canal C), appuyez sur les
boutons avant de la télécommande (canaux E, F), et testez si les fonctions de rotation de la grue,
d'extension du crochet et d'extension des pieds de support fonctionnent correctement. Si ce n'est
pas le cas, vérifiez si les étapes précédentes ont été correctement assemblées. Apres les tests, retirez
tous les cables d'extension, mettez-les de coté et éteignez le module et la télécommande.
Italian: Rimuovere e installare i cavi di prolunga dei motori C, E, F, inserire |'altro capo dei cavi di
prolunga nel modulo, accendere il modulo e la connessione del telecomando, muovere il joystick
destro su e giu (canale C), premere i pulsanti anteriori sul telecomando (canali E, F), e testare se le
funzioni di rotazione della gru, estensione del gancio e estensione del piede di supporto
funzionano correttamente. Se non € cosi, controllare se i passaggi precedenti sono stati assemblati
correttamente. Dopo il test, rimuovere tutti i cavi di prolunga, metterli da parte e spegnere il
modulo e il telecomando.
Spanish: Retire e instale los cables de extension de los motores C, E, F, inserte el otro extremo de
los cables de extension en el médulo, encienda el médulo y la conexidn del control remoto, mueva
el joystick derecho hacia arriba y hacia abajo (canal C), presione los botones delanteros en el control

‘remoto (canales E, F), y pruebe si las funciones de rotacion de la gria, extension del gancho y

[ extension de la pata de soporte funcionan correctamente. Si no es asi, verifique si los pasos
anteriores fueron ensamblados correctamente. Después de la prueba, retire todos los cables de

| extension, pongalos a un lado y apague el médulo y el control remoto.
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Turn on the module and the remote control connection here.
Schalten Sie das Modul und die Fernbedienungsverbindung hier ein.
Activez le module et la connexion de la télécommande ici.

Attiva il modulo e la connessione del telecomando qui.

Encienda el médulo y la conexion del control remoto aqui.
CCTEYa—AEYEIVOEGREST VICLET,
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Move the left joystick on the remote control up and down (Channel A) to control the vehicle's
forward and reverse movement.

Bewegen Sie den linken Joystick auf der Fernbedienung nach oben und unten (Kanal A), um die
Vorwarts- und Riickwartsbewegung des Fahrzeugs zu steuern.

Déplacez le joystick gauche de la télecommande vers le haut et vers le bas (Canal A) pour controler
le mouvement avant et arriere du véhicule.

Muouvi la levetta sinistra del telecomando su e giu (Canale A) per controllare il movimento avanti e
indietro del veicolo.

Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia arriba y hacia abajo (Canal A) para controlar el
movimiento hacia adelante y hacia atras del vehiculo.
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Move the right joystick on the remote control left and right (Channel D) to control the vehicle's
left and right steering.

Bewegen Sie den rechten Joystick auf der Fernbedienung nach links und rechts (Kanal D), um die
Links- und Rechtslenkung des Fahrzeugs zu steuern.

Déplacez le joystick droit de la télécommande vers la gauche et la droite (Canal D) pour controler
la direction gauche et droite du véhicule.

Muovi il joystick destro del telecomando a sinistra e a destra (Canale D) per controllare la sterzata
a sinistra e a destra del veicolo.

Mueva el joystick derecho del control remoto hacia la izquierda y hacia la derecha (Canal D) para
controlar la direccion izquierda y derecha del vehiculo.
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;. Move the left joystick on the remote control left and right (long press) to control the air pump for inflating. Toggle the
- air valve switch as shown to control the tilting and return of the bucket.
Bewegen Sie den linken Joystick auf der Fernbedienung nach links und rechts (lang driicken), um die Luftpumpe zum
. Aufblasen zu steuern. Schalten Sie den Luftventilschalter wie dargestellt um, um das Kippen und Zuriicksetzen der
. Schaufel zu steuern.

. Déplacez le joystick gauche de la télécommande vers la gauche et la droite (appui long) pour contréler la pompe a air
- pour gonfler. Basculez I'interrupteur de la vanne d'air comme indiqué pour controler I'inclinaison et le retour du godet.
Muovi il joystick sinistro del telecomando a sinistra e a destra (pressione prolungata) per controllare la pompa d'aria
per gonfiare. Aziona l'interruttore della valvola d'aria come mostrato per controllare l'inclinazione e il ritorno della

benna.

Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia la izquierda y la derecha (pulsacion larga) para controlar la
bomba de aire para inflar. Cambie el interruptor de la valvula de aire como se muestra para controlar la inclinacion y el
retorno del cucharon.
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Press the upper and lower buttons on the left front end of the remote control (F button) to control the
extension and retraction of the rear tow hook.

Driicken Sie die oberen und unteren Tasten am linken vorderen Ende der Fernbedienung (F-Taste), um die
Ausdehnung und Kontraktion des hinteren Abschlepphakens zu steuern.

Appuyez sur les boutons supérieur et inférieur a I'extrémité avant gauche de la télécommande (bouton F)
pour controler I'extension et la rétraction du crochet de remorquage arriere.

Premi i pulsanti superiore e inferiore sull'estremita anteriore sinistra del telecomando (pulsante F) per
controllare I'estensione e la contrazione del gancio di traino posteriore.

Presione los botones superior e inferior en el extremo frontal izquierdo del control remoto (boton F) para
controlar la extension y retraccion del gancho de remolque trasero.

UEQVOERIROLTORE Y (FREY) L T, BEOES|T v I OfFEZEHIEL 7.
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Press the upper and lower buttons on the right front end of the remote control (E button) to control the expansion and contraction
of the plow.

Driicken Sie die oberen und unteren Tasten am rechten vorderen Ende der Fernbedienung (E-Taste), um die Ausdehnung und
Kontraktion des Pflugs zu steuern.

Premi i pulsanti superiore e inferiore sull'estremita anteriore destra del telecomando (pulsante E) per controllare I'estensione e la
contrazione dell'aratro.

Presione los botones superior e inferior en el extremo frontal derecho del control remoto (boton E) para controlar la extension y
contraccién del arado.

DEIVOARIRO LETFORE Y (ER2Y) LT, TV OMGEEFHIEL £9.
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Move the right joystick up and down (Channel C) on the remote control to control the rotation of the
crane arm.

Bewegen Sie den rechten Joystick auf der Fernbedienung nach oben und unten (Kanal C), um die
Drehung des Kranarms zu steuern.

Déplacez le joystick droit vers le haut et le bas (Canal C) sur la télécommande pour contrdler la rotation
du bras de grue.

Muovi il joystick destro su e giu (Canale C) sul telecomando per controllare la rotazione del braccio
della gru.

Mueva el joystick derecho hacia arriba y hacia abajo (Canal C) en el control remoto para controlar la
rotacion del brazo de la grua.

YEIVDAEY 3 A RATA v I EERCEALT (CFro2l) | VL—YT7—LADOEEREGHELET.
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= Move the left joystick on the remote control left and right (long press) to control the air pump for inflating. Toggle the air valve switch
as shown to control the raising and lowering of the plow.
Bewegen Sie den linken Joystick auf der Fernbedienung nach links und rechts (lang driicken), um die Luftpumpe zum Aufblasen zu
“ll steuern. Schalten Sie den Luftventilschalter wie dargestellt um, um das Heben und Senken des Pflugs zu steuern.
Déplacez le joystick gauche de la télécommande vers la gauche et la droite (appui long) pour controler la pompe a air pour gonfler.
. Basculez I'interrupteur de la vanne d'air comme indiqué pour contréler la montée et la descente de la charrue.
Muovi il joystick sinistro del telecomando a sinistra e a destra (pressione prolungata) per controllare la pompa d'aria per gonfiare.
Aziona l'interruttore della valvola d'aria come mostrato per controllare I'innalzamento e I'abbassamento dell'aratro.
Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia la izquierda y la derecha (pulsacién larga) para controlar la bomba de aire para i
nflar. Cambie el interruptor de la valvula de aire como se muestra para controlar la elevacion y la bajada del arado.

DEIVOEY aA RAT4 vy &EAICEMNL (RIFL) . I7RYTEBELTEREREYET. "ShEBYICITNLT AA v FE8E
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$¥ Move the left joystick on the remote control left and right (long press) to control the air pump for inflating. Toggle the air
valve switch as shown to control the raising and retracting of the large arm.
Bewegen Sie den linken Joystick auf der Fernbedienung nach links und rechts (lang driicken), um die Luftpumpe zum
Aufblasen zu steuern. Schalten Sie den Luftventilschalter wie dargestellt um, um das Heben und Einziehen des groBen
Arms zu steuern.
Déplacez le joystick gauche de la télécommande vers la gauche et la droite (appui long) pour contréler la pompe a air pour
gonfler. Basculez l'interrupteur de la vanne d'air comme indiqué pour contréler la montée et la rétraction du grand bras.
Muovi il joystick sinistro del telecomando a sinistra e a destra (pressione prolungata) per controllare la pompa d'aria per
|%a| gonfiare. Aziona l'interruttore della valvola d'aria come mostrato per controllare I'innalzamento e il ritiro del braccio grande,
Q Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia la izquierda y la derecha (pulsacion larga) para controlar la bomba de
%= aire para inflar. Cambie el interruptor de la valvula de aire como se muestra para controlar la elevacion y la retraccion del
= brazo grande.
_ UEQVDEY a A RT4 v EEARREAL (RHL) . I7RVTEBELTEGEEY F T, mENALBYISITFNILTRA
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Move the left joystick on the remote control left and right (long press) to control the air pump for inflating. Toggle the
air valve switch as shown to control the raising and retracting of the middle arm.

Bewegen Sie den linken Joystick auf der Fernbedienung nach links und rechts (lang driicken), um die Luftpumpe zum
Aufblasen zu steuern. Schalten Sie den Luftventilschalter wie dargestellt um, um das Heben und Einziehen des mittleren
Arms zu steuern.

Déplacez le joystick gauche de la télécommande vers la gauche et la droite (appui long) pour controler la pompe a air
pour gonfler. Basculez I' interrupteur de la vanne d’ air comme indiqué pour contréler la montée et la rétraction du
bras moyen.

Muovi il joystick sinistro del telecomando a sinistra e a destra (pressione prolungata) per controllare la pompa d’ aria
per gonfiare. Aziona I' interruttore della valvola d’ aria come mostrato per controllare I' innalzamento e il ritiro del
braccio medio.
Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia la izquierda y la derecha (pulsacion larga) para controlar la bomba

de aire para inflar. Cambie el interruptor de la valvula de aire como se muestra para controlar la elevacion y la retraccion
del brazo medio.

VDEQVOES aA AT« vy EEAICEANAL (RBL) . IPRVTEZEREL TEREZEYET. mShEBYISIFZNILT
AA Y FEBEL T, hRT—LDEFS EIF LUURESIBILES.




923

BEESREERR—BE (KR) , EHTSERITS, RENRSIEFR, ZHlVERgE

Move the left joystick on the remote control left and right (long press) to control the air pump for inflating. Toggle the
air valve switch as shown to control the extension and retraction of the small arm.

Bewegen Sie den linken Joystick auf der Fernbedienung nach links und rechts (lang driicken), um die Luftpumpe zum
Aufblasen zu steuern. Schalten Sie den Luftventilschalter wie dargestellt um, um das Ausfahren und Einziehen des
kleinen Arms zu steuern.

Déplacez le joystick gauche de la télécommande vers la gauche et la droite (appui long) pour controler la pompe a air
pour gonfler. Basculez I interrupteur de la vanne d’ air comme indiqué pour contréler I extension et la rétraction du
petit bras.

Muovi il joystick sinistro del telecomando a sinistra e a destra (pressione prolungata) per controllare la pompa d' aria
per gonfiare. Aziona |' interruttore della valvola d* aria come mostrato per controllare I' estensione e il ritiro del
braccio piccolo. =
Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia la izquierda y la derecha (pulsacion larga) para controlar la bomba
de aire para inflar. Cambie el interruptor de la valvula de aire como se muestra para controlar la extension y retraccion
del brazo pequefio.

UEQAVOED aA AT 1 vy EEAICEINL (RIL) . IRV TEREL TEREREYFET. RSN EBYISIZNLT
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